
Обучение градиентным спуском

Стохастический градиентный спуск
In class SGDLinearRegression:

def __init__(self, step_size, epochs, batch_size):
self.step_size = step_size
self.epochs = epochs
self.batch_size = batch_size

def fit(self, train_features, train_target):
X =np.concatenate((np.ones((train_features.shape[0],1)),train_features),axis=1)
y = train_target
w = np.zeros(X.shape[1])
for _ in range(self.epochs):

batches_count = X.shape[0] // self.batch_size
for i in range(batches_count):

begin = i * self.batch_size
end = (i + 1) * self.batch_size
X_batch = X[begin:end, :]
y_batch = y[begin:end]
gradient = 2*X_batch.T.dot(X_batch.dot(w)-y_batch)/X_batch.shape[0]
w -= self.step_size * gradient

self.w = w[1:]
self.w0 = w[0]

def predict(self, test_features):
return test_features.dot(self.w) + self.w0

Гребневая регрессия
In class RidgeRegression:

def __init__(self, step_size, epochs, batch_size, reg_weight):
self.step_size = step_size
self.epochs = epochs
self.batch_size = batch_size
self.reg_weight = reg_weight

def fit(self, train_features, train_target):
X =np.concatenate((np.ones((train_features.shape[0],1)),train_features),axis=1)
y = train_target
w = np.zeros(X.shape[1])
for _ in range(self.epochs):

batches_count = X.shape[0] // self.batch_size
for i in range(batches_count):

begin = i * self.batch_size
end = (i + 1) * self.batch_size
X_batch = X[begin:end, :]
y_batch = y[begin:end]
gradient = 2*X_batch.T.dot(X_batch.dot(w)-y_batch)/X_batch.shape[0]
reg = 2 * w.copy()
reg[0] = 0
gradient += self.reg_weight * reg
w -= self.step_size * gradient

self.w = w[1:]
self.w0 = w[0]

def predict(self, test_features):
return test_features.dot(self.w) + self.w0



Словарь
Батч
небольшая часть обучающей выборки

Инициализатор класса
метод, который вызывается при создании объекта
класса

Нейронная сеть (neural network)
это модель, которая состоит из множества простых
моделей

Регуляризация
метод добавления некоторых дополнительных ограни-
чений к условию с целью предотвращения переобуче-
ния


